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MW-2200 雙技術微波/紅外入侵探測器        

                       
安裝說明書                         

簡介 
數位式雙鑒移動探頭結合紅外線和微波探測技術。它內含
數位式處理軟體，把紅外線探頭作為主要探測單元，當紅
外線感測器探測到移動訊號後，輔以微波探測以確定是否
真實移動訊號。MW2200 採用先進的真實人體移動識別技
術運算法(TMDT)，能夠將人體的實際運動與其他常引起誤
報的干擾訊號區分, 使得 MW2200 優於其他同類型雙鑒探
測器。MW2200 另一領先和獨特的技術就是微波運動類比
電路，它可以類比人體在微波區域移動產生的效果,這種
類比程式定期運行以供自檢，監督並確保微波探測器正常
工作。 此外，它還運用短時間熱脈衝定期對熱電感測器
及其電路進行檢測, 如果他們不能正常工作，MW2200 便
會自動觸發故障報警信號。MW2200 移動探頭外形具備直
觀大方的視覺要求, 適合任何裝飾環境。 

 
   

 

 

 

 

 

 

 

 

                                                                                                                              
安裝方法 

安裝位置應謹慎選擇，避免以下容易造成誤報的因素： 

微波輻射可以穿透玻璃和非金屬的牆壁。務必要調整微波量使之不會超出房間限制，否則隔壁房間的天花板吊扇的轉動，或

牆壁外面的移動都會觸發微波探測器。  

★覆蓋區域內的大型反光物體（尤其是金屬）會影響微波探測器的覆蓋範圍。  

★儘管 MW2200有超強防誤警報能力，仍建議應避開空調風口噴出的流動空氣、電風扇、窗戶、水蒸氣、油煙及可引致溫度改

變的物體，例如：發熱器、電冰箱、烤爐、紅外線或在高壓電線附近。  

★如果在同一房間內或同一扇牆壁的兩面上安裝了2個MW2200探測器，它們不可相向放置，且之間應相距至少2米。    

★為了能在高溫條件達到最佳工作性能，將探測器瞄準保護區域中最涼的地方。  

★務必將探測器安裝在牢固穩定的平面上，且其高度能形成對保護區域的最佳覆蓋。  

★對6601用戶的特別建議：最好將探測器裝在用戶不太會接近其1米之內的地方。  

請勿觸摸感測器的表面，要不然可能會導致探測失常, 如有需要，用沾有純酒精的軟布清潔感測器表面。用玻璃膠密封好底

座上所有的開口，以防昆蟲進入到探測器中。  

 
直接安裝  

可以利用安裝孔將探測器直接安裝在牆壁上或角落裏。而可選擇的旋轉支架 BK3則給調整覆蓋區域提供更大的調整。基於所

需照射範圍及安裝高度 2.1 米，選定一個探頭安裝位置。 

選定探頭安裝位置後，把底蓋鑽出幾個孔﹝見圖 2﹞。孔 A、B、C 和 D 是給牆角安裝使用。如作牆角安裝，應把印製電路

板上的螺絲釘鬆開，小心地把印製電路板移除。如作平面安裝，可用孔 E 和 F。然後把電線穿過孔 G，並連接印製電路板上

各個端子﹝見圖 3、圖 4﹞。 

 
旋轉支架安裝  

BK3是用於對MW2200垂直及水平定位的通用旋轉支架, 適合室內平面、角落和天花板安裝。利用BK3，可以將探測器向下傾斜

0
0
至-30

0
，向左或向右旋轉45

0
。  

圖-2 
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注意！在使用了旋轉支架時，有效探測範圍可能不同。  

安裝高度調節                                                                              V1.01 

如按照建議安裝高度 2.1 米 + 10%，使用標準透鏡，MW2200 能夠提供全面探測距離由 1.7 米到 12 米，且無死位。但請要確

保印製電路板必須設定于 2.1 米記號﹝可能要微調印製電路板在底蓋上之垂直高度 + 0.5mm﹞。如安裝高度不是 2.1 米, 請微

調印製電路板在底蓋上之垂直高度, 必須確保印製電路板設定於實際安裝高度之記號。每次印製電路板經調節後應在保護範

圍內進行走動測試。走動測試可查證所需探測範圍是否能夠全面達到。使用標準透鏡，在探測範圍內理應絕無死位。測試時

需注意永遠總是橫向走過射束範圍，而不是走向探頭。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

接線  

按以下順序將線接到端子上（參看圖3-5）：  

 

TAMP端子（防拆開關）  

連接至主機的一個24小時常閉防區。  

說明：當蓋子拆開後，防拆開關觸點打開。  

 

NC端子（報警繼電器輸出）  

連接至主機的一個常閉防盜保護區  

說明：當報警器失效或斷電時，輸出繼電器的常閉觸點打開。  

 
TRB端子（故障輸出）  

連接至主機24小時的防區，與一個終端電阻串聯（參看圖4）。  

說明：當探測器不能正常工作或探測器被遮蓋時，TRB端子(對地常開)會被接地，從而引起主機24小時防區警報。  

注意：可以把TRB輸出連接一個蜂鳴器或繼電器（最大100 mA），將其另一端與12 V (+) 端子相連。 

  

12 V 正(+)及負(-) 端子  

連接至9到16伏特的直流電源上，請保證極性正確連接。  

 

注意：安裝完成後使用玻璃膠密封進線開口，以防止昆蟲進入探測器中。 

  

 
起動探頭  

將(+) 及(-) 端子與電源連接之後，MW2200開始長達60秒的預熱過程，這時紅色與綠色指示燈交替閃爍, 然後進入候命狀態。  

注意！ 如果60秒後指示燈的交替閃爍仍不停止，則自檢電路已檢測到故障。  

 
出現遮罩時會發生什麼情況？  

如果將遮罩材料貼到透鏡上或將遮罩物體靠近透鏡，遮罩約60秒後會出現故障報警：  

★紅色和綠色LED燈會交替閃爍；  

★TRB輸出會被接地直到重新復位探頭擇器  

 

故障 

輸出 
防拆 電源輸入 終端電阻 警報輸出 

圖-3 

當主機設定使用 

終端電阻時連接法 

圖- 5 

EOL 
電阻 

常閉 

防區 

12VDC 

電源 

警報 

輸出 

故障輸出接 

24 小時防區 
24 小時防拆 

防區 

圖- 4 接線端子連線 
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LED指示燈  

2個LED 燈用來指示各種報警及故障資訊，如下表1所示：  

 

表1 LED 燈狀態的解釋  

綠燈 紅燈 意義 

滅 滅 未檢測到動作 

亮 滅 微波檢測到動作 

閃爍 滅 被動紅外線檢測到動作 

滅 亮 報警：微波與紅外線都檢測到動

作 

閃爍 閃爍 自檢電路檢測到故障，或在初始

預熱程式（供電60秒後停止）  

注意：  

1. 在行走測行中，第1個亮的應是綠燈。它穩定地亮著（微波檢測時）或閃爍（被動式紅外線檢測時），這取決於哪一個感

測器先檢測到動作。隨後另一感測器檢測到動作之後，則綠燈滅而紅燈亮（報警）。  

2. 如果在預熱期之後紅綠燈仍繼續閃爍，則探頭不能正常工作或被遮罩，需立即更換。  

 

模式選擇開關  

DIP開關模式選擇器安裝在探測器的印刷電路板上（圖1）。它控制多項功能，詳細內容參看表2和圖6。 

  

表2 模式選擇器的開關功能 

 
 

                        

 

 

 

 

 

 

 

 

 

★ 將SW-2和SW-3設為關並不會取消故障指示（閃爍/閃爍）。  

 

設置紅外線靈敏度(脈衝數)  

如果你想將被動式紅外線探測器設為防誤報，將DIP 開關1(SW-1)調到開檔位．這時，需要有2個脈衝(2個連續動作)才能觸發

紅外線探測器。  

要提高靈敏度，將開關SW-1調到關檔位．這時，只需1個脈衝(1個動作)就能觸發紅外線探測器。 

 

紅外線行走測試  

A. 旋轉微波量控制至最小檔位。  

B. 將DIP 開關SW-3調到開檔位（啟用綠色行走測試指示燈）．  

C. 將前蓋安裝到位。  

D. 步行穿過覆蓋區域的預期遠端的探測區域。每次檢測到你的動作時，綠色LED燈應閃爍長達5秒。  

注意：如果綠色LED燈持續地亮而非閃爍，則是微波探測器檢測到你的動作。  

E.如果被動式紅外線探測器在其覆蓋區域的遠端不能檢測到動作時，拆開前蓋後再重新調整垂直尺，再裝回蓋子並重新測試。  

 

微波探測器行走測試  

A. 拆開前蓋。  

B. 將微波靈敏度調整器調到最小檔位元(逆時鐘方向轉動調整器)，DIP開關SW-3調到開檔位（啟用綠色行走測試LED燈）．  

開關 狀態 功能 預置 

SW-1 開 

關 

2個脈衝觸發紅外線探測器(防誤報) 

1個脈衝觸發紅外線探測器 (高靈敏

度) 

開 

SW-2 開 

關 

啟用報警步行測試燈 

禁用報警步行測試燈  

開 

SW-3 開 

關 

啟用微波/紅外線步行測試燈 

禁用微波/紅外線步行測試燈 

開 

SW-4 開 

關 

報警及/或檢測到故障時觸犮繼電器 

報警時觸犮繼電器  

關  
圖- 6. DIP 開關模式設置 

紅外脈衝 

數調節 

繼電器 

輸出模式 

綠色 LED 微波

紅外步行測試 
紅色 LED 警

報步行測試 
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C. 走入覆蓋區域的遠端。每次檢測到你的動作時，綠色LED燈會穩定地亮，時間長達5秒。  

D. 如果在其覆蓋區域的遠端不能檢測到動作，將微波量控制向最大端稍微調一點再重新測試，直至在覆蓋區域的遠端可以可

靠地檢測到動作。  

注意：微波探測器的檢測範圍可在25%至100%（即3 m至15 m）之間調整, 因微波可穿透牆壁和玻璃, 檢測範圍決不可超

出其所需覆蓋區域的最遠端, 否則容易引起誤報。  

E. 從不同角度行走穿過覆蓋區域，檢查你的動作是否每次都可被檢測到。  

注意：如果紅外線感測器干擾你的測試，可以在感測器前面插入一片小紙板使被動紅外線感測器失效。 

 

報警行走測試  

A. 將DIP開關SW-2及SW-3調到開檔位（紅色及綠色LED燈都被啟用）。  

B. 將探測器的蓋子裝上。  

C. 向著探測器的不同方向，不同距離行走穿越探測器的覆蓋區域，檢查在整個覆蓋區域是否能正常地檢測動作（紅燈會亮3

秒）。  

D. 測試完成後，拆開蓋子並將DIP開關SW-2及SW-3調到關檔位，以防入侵者追蹤覆蓋範圍。  

E. 重新裝上蓋子並用螺釘緊固底座。  

 

注意！要保證探測器的正常工作，每年至少要檢查2次覆蓋區域，應在覆蓋區域的最遠端進行一次行走測試以確保有報警訊號。  

 
故障後重新重定  

故障報警之後，按以下順序進行重定：  

★查找透鏡上的遮罩材料或透鏡前的遮罩物體，如果發現的話，將它們移除。  

★通過行走測試重新設置探測器: 多次穿過遠端的覆蓋區域使之報警。 

如果一切回復正常，紅色和綠色LED燈應會停止閃爍，且TRB輸出也應回復到電路斷開狀態（即從接地轉為斷開）。  

注意：如果行走測試不能使故障報警停止，重新檢查遮罩。此外故障可能是由於被動紅外線或微波電路失效引起, 更換探測

器可解決此問題。 
 

保修  

本公司承諾自本探頭銷售之日起能獲得全面保用服務。但由於安裝者錯誤或不按照安裝說明而導致的一切功能失常，則不能

獲得保用服務。請把含有工藝缺陷的貨品送往經銷商處理，可獲得免費更換。請諮詢您的經銷商獲知保用期。 

 
技術規格 
                                                                   

 
紅外線和微波覆蓋範圍: 

 

紅外感測器 雙源低噪音熱電感測器 

紅外觸發指示 綠色LED燈閃爍長達5秒 

紅外靈敏度調節 可選擇，1或2個脈衝動作 

微波發射器 DRO 穩定型微波傳送帶  

微波頻率 2.45 GHz  

微波探測範圍 可在25%至100%（即3 m至15 m）之間調整 

微波觸發指示 綠色LED燈亮，時間長達5秒  

報警指示 如果2個探測器都被觸發，紅色LED燈亮3秒 

報警輸出 常閉觸點，額定值：0.1 A / 30 VDC；18Ω電阻與觸 
點串聯, 可選常開 

報警持續時間 3 秒（紅色LED燈亮且輸出繼電器觸點開路） 

防拆開關觸點 常閉，額定值：50 mA / 30 VDC 

故障輸出 常開繼電器，最大100 mA 

故障/遮罩指示 紅綠燈交替閃爍，且故障輸出電壓被拉向低檔位元 

安裝 直接裝於平面或角落（無需支架），最高2.4 m  

安裝支架 適配平面、牆角和天花 

工作溫度 -10
0
C至50

0
C 

抗射頻干擾              大於30V/m (20MHz-1000MHz) 

尺寸(高x寬ｘ厚) 104 x 60 x 35 mm  

凈重量/裝運重量 110 g  


